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ELECTRÓNICA ANALÓGICA 

PROTESOR: íoit FmciKO López 
CURSO: Acceso - OHiguoni 
CRÉDITOS: 6 (3 + 3) 

DESCRIPTOR: 
AnqiHficadofes de poiencii de (n j i becaenda. Sistem» leaUmcntadn y esubilidad. 

OiciUdares. Fuentes de alimetiiaciún. Circullos espectflcos. Circuík» de nulsos. CbnTonnadares 
no lineales. Ciicultas legencntivos. 

• CAPITULO. I: blradMcita (2 + 2 te.). 

• CAPITULO D: El TraHWor MOS ; Mpohu' (3 + 3 k*.)-
2.1.-~nDdeloi Rsicos. 
2.2.- Efectos de sefundo ofden. 
2.3.- Modelas cücuitales. 
2.4.- Caicleriziciún de disposilivos. 

• CAPITULO m : HmaaicMM de SimdMMa: PSPICE (2 + 2 ki.). 

• CAPITULO IV: EHadio j Staiatadte de moqmn BáikM (é * t hs.). 
4.I . - AmpUficadores. 
4.2.- SeguidoRS de fuente. 
4.3.- CkariKM controladores de lensMn. 
4.4.- Espejos de corrieme. 
4.5.- Referenciis de contente. 
4.6.- Referencias de tensión. 
4.7.- AnvUflcadnes dMiendaks. 

• CAPITULO V: AiaHincadans OniacIpailM ( 4 * 4 h«.|. 

• CAPITULO VI: DiagniM* de Rade (2 «̂  2 he). 

• CAPITULO v n : StatMMS RtalaiWdBi (4 « 4 ks.). 

• CAPITULO v m : ABHMdrfan* * PMfcia ( 4 * 4 hs.). 

• CAPITULO IX: OKÜwlafti ( 3 * 3 ht). 



TEORÍA DE LA SEÑAL 

PROFESOR: Jos< Marta Escobar Sánchez 
CURSO: Acceso - ObUgatoria 
CRÉDITOS: 6 (3 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Sefkal y sistema. Modelos matemlticos continuos y discretos. Método convolucional de análisis 

en el tiempo. Análisis en dominios ttansfonnados. DFT, EFI. Teorema de muestreo y relaciones 
continuo/discreto. Análisis de Fourier generalizado. Foimulación en variables de estado. 

• CAPITULO I: Seftah* y Sbtenai (4 + 4 hs.). 
1.1.-Señales de variable continua y discreta. 
1.2.-Funciones generalizadas. 
1.3.- Sistemas y Propiedades. 

• CAPITULO n : Siücinaa Uualct iavariables en d tiempo (3 + 3 ha.)-
2.1.- Sistemas LTI tiempo-discretos y continuos. 
2.2.- Propiedades de los Sistemas LTI. 
2.3.- Sistemas por ecuaciones diferenciales y ecuaciones en diferencia. 
2.4.- Representación median» diagramas de bloques. 

• CAPITULO m : De icr^dte de iittcBíH Bcdimle variabla de estado (4 + 4 hs.). 
3.1.- Foimulación en variables de estado. 
3.2.- Análisis modal y de estabilidad. 
3.3.- Respuesta en frecuencia de los sistemas de estado. 

• CAPITULO IV: ADaliü* de Fovicr para attaleí y i i t tcmu UctBpo-cmtiiiiMM (4 + 4 hs.). 
4.I.- Respuesta de sistemas tiempos-continuos. 
4.2.- Represemaciúa de sedales periódicas: series de Fourier. 
4.3.- Propiedades de la trmsfoimada de Fourier. 

• CAPITULO V: AiUilitis de Fourier para setales y sistcBM tienpo-discretac (4 + 4 hs.). 
S.I.- Respuesta de sistemas liañpo-discretos. 
5.2.- Representación de seAales periódicas y sfieriódicas. 
S.3.- Propiedades de la transfomiada de Fourier üempo-discreía. 
$.4.- La propiedad de la convolución. 
S.5.- Dualidad. 

• CAPITULO V I : latroducció* al Buestno (4 + 4 hs.). 
6.1.- Teorema del Muestreo. 
6.2.- Procesamiento tiempo-discreto de señales tiempo-continuas. 

• CAPITULO V I I : U traasforaada de Laplace (3 + 3 hs.). 
7.1.- La transformada de Ijftact. 
7.2.- Caracterización de sistemas LTI. 
7.3.- La tnmsfoimada de Laplace unilateral. 

• CAPITULO VIO: La tnmtamui» Z (4 + 4 hs.). 
8.1.- La transfonnada Z. 
8.2.- La transfonnada Z inversa. 
8.3.- Propiedades de la transformada Z. 
8.4.- Análisis y cancletización de sistemas LTI mediante la transformada Z. 
8.V- Tlwisfonnacianes entre sistemas tiempo-continuos y tiempo-discretos. 
8.6.- La transformada Z unilateral. 



ORDENADORES 

PROFESOR: ValcnUn de Amas Son 
CURSO: Acxeto - OMigaioru 
CRÉDITOS: 6 (3 + 3) 

DESCRIFTOR: 
Lúgica pfogmnada. Pme opemivi. Pane de connol. Aiquiceciun del juego de instnicciones. 

MiacfiiDgnBnackSn. MkTOprocesadoia. Emanbtodor. Sislemai de ewrwWniHd» Bises. Monitor ROM. 
Sistema opentivo DOS, Imegracidn de PCi. 

• CAPITULO I : Modelos ; aivelcs de abslncciáa p a n describir a los o iJ tMdofw ( t « I hs.). 

• CAPITULO Br El aivel de la Biqatoa coarcMteaal ( i + < fes.). 
2.1.- El modelo de Ven Neumann. 
2.2.- Piijgramacidn de Simpiez en lenguaje miquina. 
2.3.- Diieccioraniiento indinclo, indexado e innediaK) pan timplez. 
2.4.- Variaciones sobre lepresentaciún y piocesamienla de los dalos. 

2.5.- Variaciones sotoe instniccionei y direccionamienlo. 

U.- Algoritmez. 
2.7.- Modelos procesales. 

• CAPITULO m : El BIVCI de aiirroMtq»lBa (S + S hs.). 
3.1.- Modelos eskvcaiales: luiat de dalos. 
3.2.- Modelos procesales: microOrdene». 

3.3.- Unidad de control de Simpiez. 
3.4.- Variaciones en los esquemas de micropnigíamacian. 
3.S.- Unidad de connol mlooprogriniada para Alforiimez. 

* CAPITULO I V : Los I Í I U M H de ealnda j sOda ( 4 * 4 hs.). 
4.1.- ComimicacKin con los pertftricos. 
4.2.- EmraiJa y salida de AlgorKmez. 
4.3.- Imenupciones. 
4.4.- Algorintezl 
4.S.- Variaciones en los esquemas de imerrapcianes. 

4.6.- Algorintez2 
4.7.- Acceso directo a memoria. 
4.8.- Candes y pnxxsadores periféricos. 

* CAPITULO V: PriKiptas tnmtnár los sicraprKcaadoras de M y 32 klls <4 + 4 hs.). 
5.1.- OenenUdades. 
S.2.- La simplificaciún de registros, b organizaciún de loi daos, y las inieiiupcIoBes y el modo (raza. 
S.3.- El sistema operativo y el mundo supervisar. 
5.4.- La asignación de la memoria. 
S.5.- La partición y protección de la memoria. 
5.6.- La petición de acceso a los teses. 
5.7.- la simplicidad y la potencia del juego de iasncdones. 

• CAPITULO V I : Orgatiiíacita tatcraa y cxtctaadalas tf M X M ( 4 . f 4 ta . ) . 
6.1.- La organización imema y externa del 8086. 
6.2.- El ñncioiíamienio del tas, las memorias, los dicains de etarad^nUda y las toemipcionei. 
6.3.- El software del «086. 
6.4.- Afquüectan bate de los aP 80386 y 80486. 
6 J . - DiCneacias ftiailiirmÉti ende los aP 80X86. 

• CAPITULO VU: taMdMcUB d R e c i o s (4 « 4 hs.). 



ESTADÍSTICA 

PROFESORA: Caimen Nieves Hernindez Flores 
CURSO: Acceso - Obligaloiia 
CRÉDITOS: 6 (3 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Teoría de la probabilidad. Variables aleatorias. Teoría de procesos aleatorios. Estudio de seAaks 

no detenninislicas. 

• CAPITULO I: Probabaidad (10 * 10 hs.). 
1.1.- Nociones elementales de probabilidad. Porbabilidad condicionada. Independencia de sucesos. 

Teorema de la. probabilidad local. Teorema de Baye. 
1.2.- Variables aleatorias. Funciones de distribución y densidad de probabilidades. Momentos. Función 
generatriz de momentos. Función de distribución conjunta de dos o más variables aleatorias. 
IndeptüSencia de las variables aleatorias. 
1.3.- Variables aleatorias discretas notables relacionadas con las telecomunicaciones. 
1.4.- Variables aleatorias continuas notables lelacionadas con las lelecomunicaciones. 
1.5.- Simulación de variables aleatorias continuas y discretas. 

* CAnrULO D: Procesos estodMicM (20 + 20 hs.). 
2.1.- Nociones elementales. 
2.2.- Cailenas de Matkov en tiempo discreto y en tiempo continuo. 
2.3.- Procesos de colas. 

2.3.1.- Procesos de Poisson. Simulación. 
2.3.2.- Procesos de nacimiento y mueite. 
2.3.3.- Otros modelos de colas. 

2.4.- Procesos estacionarios. 
2.4.1.- Modelos en el dominio temporal. 
2.4.2.- Modelas en el dominio de la becuencia. 
2.4.3.- AnAlisis espectral: estimación del espectro e interpretación. 



MATEMÁTICAS 

PROFESOR: Ai«el Pina de la Hoz 
CURSO: Acceso - ObUgalocia 
CRÉDITOS: 6 (3 4̂  3) 

DESCRIPTOR: 
Análisis de Fourier. Hocia de vaiaMe compleia. mnsfonnadas. imegración sobic lineas y 

superficies, e iniegraciún de ecuaciones en derivadas parciales. 

• CAPITULO I : i M r a d w d t a : CMCBIO D W e n M M e trnUptá (S * * ks.). 
I . I .- Espacios mClncos y topología asociada. Espacios métrica* complesos. El teorema del punto Tijo 
en espacios maricos. 
I.2.- difeieiKiación vectorial Teoienus de la Amciún invena y de la funciAn impUcita. 
I J . - SpEsadoies diferenciales. Expresiones en coordenadas curvilíneas onogonales. 
I.4.- La Integral de Riemann. Imegacidn sobre ttieas y superficies. 

• CAPITULO n: AnaUrii de Fowter (i * t hs.). 
2.1.- Las teiies de Fowicr y la inicial de Fourier. 
2.2.- Transionnadas de Fourier. Ttansfomiadas seno y coseno. 
23.- Conv(Aiciún. 

• CAPITULO DD: Tearla de varUMt coarteja (»*t hs.). 
3.1.- Series de potencia complejas y funciones anattkas. 
3 Z - Integrales de control. Teoienia de Caücky. 
3.3.- La inlegnd de Caudiy y el leattma de UonviOe. 
3.4.- Series de Laurent Cálculo de residuos. 

• CAPITULO I V : EcuadoMi dVercMlaia* « • iirhttm pardah* ( • * • ta.). 
4.1.- LineaUdad y soperpocicida ClasMcacida. Formas cAúcas. 
4.2.- Teorema de Oteen y unicidad pan la ecuación de Laplace. El principio d3l máúno. 
4J . - El mtodo de sepaición de variables y las series de Foiaier. 



REDES ELÉCTRICAS 

PROFESOR: Rafael Pttti Jimtnez 
CURSO: Acceso - ONigalotia 
CRÉDITOS: 6 (3 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Energía y potencia en redet. Redes con generadores independientes y fuentes controladas. 

Topología de redes. Rtgimen transitorio. Cuadilpolos pasivos y activos. Transitorios en lineas de 
transmisión. Síntesis de dípolos. ecualizadoies y filtros. Introducción al anilisis numírico de redes 
lineales y no lineales. 

• CAPITULO I: CoKcpbM báiicos de circullm (5 + 5 ha.). 
I.I.- Energía y Potencia. 
I.2.- Topología. 
1.3.- Régimen transitorio. 
I.4.- Lineas de transmisión. 

• CAPITULO n: FütiMa LC (10 * 10 hs.). 
I.I.- Introducción. 
I.2.- Filtros pasivos: Redes LC. 
1.3.- Filtros LC: Estrucuras y Parámetros característicos. 
1.4.- Especincación de un Filtro LC. 
I.S.- Teoifa de la aproximación. 
1.6.- Formas canónicas. 

• CAPITULO m : Filtra* Activo* OJS * Ifi hi.). 
2.I.- Fihrot activos. 
2.2.- Funciones de sensibtUdad. 

• CAPITULO IV: FUtroi di(Hak* Ofi * Ifi ha.)-
3.1.- Introducción a los fUtn» digitales. 
3.2.- Teorfa de la aproximación para filtros IR. 
3.3.- Teoría de la aproximvión con filtros FIR. 
3.4.- Estructuras de filtros digitales. 



CAMPOS ELECTROMAGNÉTICOS 

PROFESOR: Jote Marta Eacobw Sándiez 
CURSO: Acccao - ObUfalocia 
CRÉDITOS: 6 (3 4̂  3) 

DESCRir rOR: 
Ecuaciones generales. Electroditica. Ekcirodininiica. Campos en conductores. Propagación de 

ondas guiadas. Sistemas radiantes. 

• CAPITULO I: ElecIroMitica (4 + 4 h t ) . 
1.1.- Campo elécuico. Ley de Gauss. 
1.2.- El potencial escalar. 
I.3.- Ecuaciones de Poisson y de Laplace. 
1.4.- Teofcma de Oreen. 
I.S.- 'Eñen|(a potencial elecirosiáiica y densidad de energía. 
1.6.- Capacidad. 

• CAPITULO D: PrablcaM dt cowUciaMa dt o a t a n M ca dccIrodMica (S + 8 ha.). 
2.1.- El método de las imágenes. 
2.2.- Carga puilual en presencia de una esfera conductora. 
2.3.- Función de Oreen pan la esfera. 
2.4.- Un proMema de potencial bidimensianal. 
2.5.- Candios y densidades de carga en véitioe* Mdbneasionales. 
2.6.- La ecuaciAi de Laplace en coordenidas esféricas. 
2.7.- La ecuación de Legcndre y tos polinomios de Legendre. 
2.8.- Problemas de contomo dotados de simetría acimutal 

• CAPITULO t u : Teoría dectroaagn^tka j ecaadoMS de Maxwell (4 « 4 U.). 
3.1.- ElecBostÜica y Magnetostilica en presencia de medios materiales. 
3.2.- Ley de inducción de Fanday. 
3.3.- Ecuacioaes de MaxweiL 
3.4.- Potencial escalar y potencial vector. 
3.S.- Condición de Lorentt. condición de Coulomb. 
3.6.-Deducción de las ecuaciones de electromagnetismo macroscópica 
3.7.- El teorema de Pofaiting. 
3.8.- Las leyes de conservación pan medias macroicópicos. 

• CAPITULO IV: O M I M cl(ctraB«B««icas plaua (t * é ha.). 
4.1.- Ondas planas. 
4.2.- Renexión de una onda plana. 

• CAPITULO V: Prup^atléii de otidaa guiada ( 4 * 4 hs.). 
5.I.- Componentes longhudlnales. 
S.2.- Clasificación de las solndonet. 
S.3.- AMUsls de la vaiiación con z. 
S.4.- Condiciones de contorno laterales en un conductor perfecto. 
S.S.- Ejempiot de guias de onda y lineas de transmisión. 

• C A P m n X ) V I : Radiacita (4 «. 4 hs.). 
6.1.- Función potencial y campo dedromagnélico. 
6.2.- Función potencial pan oscilacianes armónicas. 
6.3.- Potencia radiada por un etanento de cotiieiae. 
6.4.- Apijcitrión a anMia* canas. 
6.5.- Campo electromagnético pttkiimo a «na antena. 
6.7.- Vtla apnnümado del canpo aleado. 
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ELECTRO^aCA DIGITAL 

PROFESOR: Aurelio Vega Mvtinez 
CURSO: Acceso - OUIgaloiia 
CRÉDITOS: 6 (3 -f 3) 

DESCRIPTOR: 
Diseflo lógico. Circuiíot combinacionales. Circuitos secuenciales. Aulúnutas finitos. Disefto 

de circuitos secuenciales. Memorias. Matrices lógicas progiamables. Circuitos de muestieo y retención. 
Convettidoies de datos. 

• CAPÍTULO I: Sistemas de Numeracidn y Códigos (2 -i- 2 fas.). 
I.I.- Sistemas de numeración. 
1.2.- Códigos binarios y alfanumérícos. 
1.3.- Código detectores y conectores de error. 

• CAPITULO U: CirciiHos Digitales (2 + 2 hs.). 
2.1.- Diseflo cKctrico de puertas. 
2.2.- Familia lógica TTL. 
2.3- FamUia lógica ECL. 
2.4.- FamUia lógica MOS y CMOS. 

• CAPITULO m : Prtodpiw de Diicio U«ico CanbinacioDal ( j 4̂  5 hs.). 
3.I.- Algebra de conmutación. 
3.2.- Anilisis de circuitos combinacionales. 
3.3.- Síntesis de circuitos combinacionales. 
3.4.- Míiodos de minimización. 

• CAPITULO IV: CimriliM Confataacionles (4 + 4 ks.). 
4.1.- Decodincadores y codificadores. 
4.2.- Multiploiores y comparadores. 
4.3.- Bloques MSI y LSI. 
4.4.- Sistemas combinacionales programaUes. 

• CAPITULO V: PrÍKÍpi<M de Diseflo Lógico SecucDcial (5 «̂  5 hs.). 
S.I.- Bieslables. 
S.2.- Análisis de máquinas de estado síncronas. 
5.3.- Diseflo de máquinas de estado síncronas. 
S.4.- Circuitos secuenciales realimemados. 

• CAPITULO VI: Clrcuitai Secaencialcs [4** lu.). 
6.1.- Laiches y FIlp-Flops. 
6.2.- Contadores. 
6.3.- Registros de desplazamiento. 
6.4.- Síntesis de máquinas de estado flnito. 
6.5.- Metodología de diseflo síncrono. 

• CAPITULO Vil: Dispaiiüvos Lógicoi Programables (4 + 4 hs.). 
7.1.- memorias de tolo lectura y lectura/escritura. 
7.2.- PLDs combinaciorudet y secuenciales.' 
7.3.- Máquinas de estado con PLDs secuenciales. 

• CAPITULO Vin: Coavcrtidoreí digital-aulógica* y auMgko^igUal (4** hs.). 



II 

TEORÍA DE LA COMUWCACION 

PROreSOR: Robalo Jeóeniecki Klcnun 
CURSO: Accao - OMigatocia 
CRÉDITOS: 6 (3 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Séllales y niidot en lot pnxeiot de cotnuncacióa. CuaniTicackin. comunkación. 

multiplexacMn. modulackin. Tnuinnisióii. lecepcián de teflales aoMgicis. Demodulaciún. Delección. 
Bloques funcionales y circuitales. 

• C A F i n i L Q I : latrodacdóa ; Rcpao (5 ^̂  S hs.). 
1.1.-biirciduccitin a los Piincipiot de la Comunicacián. 
1.2.- Señales y Ruidos en k» Sistemas. 
1.3.-1ÍRxlelo piobaUsUco del Raido. 
1.4.- Mueslreo de Séllales. 
1.5.- Modulación de Pulsos. 

• CAPITULO O: CaaotMcacióa y Codmcadaa (8 «̂  I hs.). 
2.1.- Cumificación de Séllales. 
12.- Codificación de Séllales. 
2.3.- SIsKmw de Codificación Difennciales. 

• CAPITULO m : T n a n W t a DJ^Hal (15 * IS kt.). 
3.I.- Transmisión Digkal Banda Base en Canales sin Ruido. 
3.2.- Transmisión Digital Pasobvda en Canales sin Ruido. 

3.2.1.- Modulaciones de Amplitud. 
3.2.2.- Modulaciones Angulares. 

3.3.- Transmisión Digttal en Canales con Ruido. 
3.3.1.- Introducción a los ReccfNares OpUmas. 

3.4.- Transmisión Digital Banda Base en Canales con Ruido. 
3.4.I.- Receptóles Digiules Banda Base. 

3.S.- Tramndsión Digkal Pasotanda en CM«les con Ruido. 
3J.1 . - Receptores de SeAaies Modubdas Digüaks. 

• CAPITULO IV: ModulacM» AnUflca (1*1 h(.|. 
4. I . - TTsismisión Analógica. 
4 Z - Trwsmisión AnMgica PMobMKia. 

42 .1 . - Modulaciones de Amplitud. 
4.2.2.- Modulaciones Angulares. 

4.3.- Inmiducción a los Receptóles Analógicos Óptimos. 
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TRATAMIENTO DIGITAL DE SEÑALES 

PROFESOR: Miguel Ángel Pefrer BaUester 
CURSO: Cuano - Obligatoria 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Algorilmica. Convoluciún rápida. Inteipolación y diezmado: aplicaciones. Envenumado. 

Análisis de Fourier localizado. DiseAo de Tütros FIR. Diselto de fillros IIR. Sedales y sistemas 
multidimensionales. 

• CAPITULO ] : iDtrodvccióa (2 + 2 hs.). 

• CAPITULO O: SiMenas ; Setales DiscrctM (14 + 6 hs.). 
2.I.- tJeflnición y Propiedades, la Transformada de Fourier (TF). la Transformada Z (TZ). la 
Tiansfotmada Discreta de Fourier (DFT), Implementacidn de Sistemas Lineales utilizando la DFT. la 
Tiansformada Rápida de Fourier (FFT). 

• CAPITULO ni: Mucstreo de SeAales CootiBuas en el Tiempo (10 + 4 hs.). 
3.1.- Muestieo Periódico. 
3.2.- Cambio de la Velocidad de Muestreo. 
3.3.- Muestreo de Señales Pasobanda. 

• CAPITULO IV: Análisis de Sistenas Lineales lavarintes en el Tiempo en el Dominio Z (12 hs.). 
4.1.- Sistemas LTI. 
4.2.- Relación Magnitud-Fase. Sistemw Paso Todo. 
4.3.- Paso Banda y de Fase Lineal Oeneralizada. 

• CAPITULO V: Estractara de SlMcaas Discretos en d Tiempo (10 * 6 hs.1. 
S.I.- Repretenlación en Diagrama de Rujo. 
5.2.- Estructuras Básicas FIR e DR. 
S.3.- Estructuras TTansfoimadai. 

• CAPITULO VI: Técnicas de Dlseto de FUiros (6 «̂  6 hs.). 
6.I.- Diseflo de FUuos IIR. 
6.2.- Diseflo de Filtros FIR. 

• CAPITULO VII: Análisis de Setales UtUiíMulo la Traosfomuda DiKrett de Fonrier (10 * 6 hs.). 
8.I.- Análisis de SeAales Sinusoidales. 
8.2.- Efecto del Envenonado. 
8.3.- Análisis de Fourier Localizado. 
8.4.- Periodognma. 
8.S.- ProMemat de Resolución Espacio-Temporal. 
8.6.- Análisis de Seflales Estocásiicas Estacionarias y no Estacionarias. 

• CAPITULO IX: AnálWs Ccpstmm j Homomórflco (8 hs.). 
9.I.- Dermlción de los Cepttra. 
9.2.- Deconvolución Homomórfica. 
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nSICA Y MODELADO DE DISPOSITICOS ELECTRÓNICOS 

PROFESOR: Amonio Honindez BMetta 
CURSO: Cono - ObUgaaria 
CRÉDITOS: 9 (6 « 3) 

DESCRIPTOR: 
Fundamemot Hticoi. propiedailet de funcnramiemo y Uinítaciona de lot dispositivos 

elecoúnicos. Ditpotilivo* unipobies y btpobrex. Modek» fiticos y malemálícot de procesos 
lecnolúgicos. dispotitivot y circuitos bisicot. Canctoizaciún. 

- BLOQUE A: FUNDAMENTOS. 

• CAPITULO 1: iBiitMiacdóB (I 4̂  • h*.). 

• CAFirULOH: SMIdM CTMIIÍBIM (1 + 0 ta.). 

• CAPITULO m : Tcoria de budai (2 + 0 b.). 

• CAPITULO IV: Ewadlrtk» de wlc»»d»ctoni (5 + 0 ha.). 

• CAPITULO V: Fca^BtMM de tr«Mpoite de cat t * (5+0 te.). 

• CAPITULO VI: CiaMca dd deMqaUkrlo (4 + 0 te.). 

• CAPITULO VII: U ecucito de cnatlaaMad (2 + 0 te). 

- BLOQUE B: DISPOSITIVOS. 
• CAPITULO I: UaioML 

I.I.- Homounión pn (8 + 8 hs.). 
I.2.- Unián metal temicondiictor (4 + 4 hs.). 
I.3.- Hett>Dunione> (2 + 0 ht.). 

• CAPITULO D: TrMilitDrn de efecto poteMW. 
2.1.- Tranfinor Mpotede unión (BrT) (6 + 6 ht). 
2.2.- Trantittar bipolar de heierouniún (HBT) (2 + 0 hs). 

• CAPITULO ID: T r i l r t o i t i de efecto caapo. 
3.1.- TrantiMar mettl-úxido-temicoiidactor (MOSFET) (8 + 8 hi.). 
3.2.- Tnmiilor de efecto campo de unida pn (JFET) (4 + 4 hs.). 
3.3.- Tranistor de efecto campo melal-teniicaaduclor (MESFET) (2 + 0 hs.). 

• CAPITULO IV: DlqM«W«aa Máaioo. 
4.1.- Diodo enritor de luz (2 + O hs.). 
4.2.- Fotodeteclor 2 + 0 h*.). 
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TECNOLOGÍA DE CIRCUITOS 

PROFESOR: Uilt Oúmez Déniz 
CURSO: Quito - ObUgatoría 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Materiales y piocesos tecnológicos en micioeleclrúnica. Fabricación de circuitos intégralos (SI. 

OaAs) y circuito» hlbcMos. Ejemplos de circuitos integrados analógicos y digitales elementales. 
Tecnología de fabricación y comprobación de tarjetas de circuito impreso digitales deméntales. 
Tecnología de fabricación y técnicas de diseAo. optimización y comprotñción de tarjetas de circuito 
impreso. 

• CAPITULO I: TtatuÁoffá de Mmkomliictam (40 + 22 tas.). 
l.l.-1rtlrodücción. 
1.2.- Introducción a las tecnologías de integración. 
I.3.- Materiales semiconductores. 
I.4.- Crecimiento de monocristales. 
I.!.- Láminas epitaxialet. 
1.6.- DiAnión e implanlación iónica. 
I.7.- Oxidación, aislantes y poUsilicio. 
I.8.- Tícnicas de litografla. 
1.9.- Metalización y encapsulado. 
1.10.- Instalaciones y técnicas complementarias. 
1.11.- Tecnologías de fabricación de dispositivos integrados. 
1.12.- Ejemplos de circuitos integrados digitales y analógicos. 

• CAPITULO n: TfCBolotto de circultiM hfbrMo* (10 4̂  6 ha.). 
2.I.- Introducción a la tecnología híbrida. 
2.2.- Sustratos y materiales empleados. 
2.3.- Híbridas de película gruesa. 
2.4 - Híbridos de película delgada. 

• CAPITULO m : Tccoolocia de circttitoi improM (10 + 2 hi.l. 
3.I.- Introducción a la tecnología de circuitos impresos. 
3.2.- Técnicas de diseflo e inspección de circuitos impresos. 
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SISTEMAS DE TELECOMUNICACIÓN 

PROFESOR: Marad Cubero Enrici 
CURSO: Ciano - CMifanina 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Efectos dd nudo en las modulaciones analógicas y digitales. PCM y modulación delta. 

Servicios de Telecanninicación: Telefonía, ladiodifusión. innsmisión de datos, etc. Sistemas y redes de 
comunicacianes: tipos. Medios de comunicación: lineas, ladio. fibra óptica, saiíliie. Primera 
cancierización de medios. 

• CAPTTUX) I : Soportes de Tel(nMiaicacUa.(10 * 5 ha.). 
I . I . -Obles de pares. 
1.2.- CAles coaxiales. 
I.3.- Film óptica. 
1.4.- Comunicaciones por ladio. 
i.S.- Ondas de radio a tas de suelo. 
1.6.- Transmisión por reflexión en la Inonotfera. 

• CAPITULO n : PertartodoM* a te TdccaBOiociaMS (10 ^ S ha.). 

2.1.- Ruido. 
2.2.- Dislorsiofies. 
2.3.- Inletfeiendas. 
2.4.- Reflexiones. 
2.S.- Polarizaciones. 
2.6.- Difracciones. 
2.7.- Dispersiones. 

• CAPITULO m : Servidos de la «tn (10 4̂  5 hf.). 
3.1.- Telefonía. 
3.2.- Redes. 
3.3.- Planta interiar. 
3.4.- Planta exterior. 
3.5.- Sistemas midticanaiet. 
3.6.- Telefonía digital. 

• CAPITULO IV: TdcvWte (10 * 5 ha.). 
4.1.- Setal TV. 
4.2.- Recepción. 
4.3.- Transmisión. 
4.4.- Reemisión. 
4.S.- TV color. 
4.6.- Fundamentos de la producción en TV. 
4.7.- Recepción vfa saidile. leledislribución. 

• CAPITULO V: Scrvicte de datos (10 * 5 ht.). 
S.I.- Redes de dMos. 
S.2.- Servidas de valor altodido. 
S.3.- Piotocok». normas. 
fA.- RDSI. 

• CAPÍTULO V I : S M c u a BórOaa cu T i l i r a M M l i i h i i ( 1 0 * 5 ka.). 
6.I.- Sistema de nwns^erta. 
6.2.- Sistemas cdulares. 
6.3.- Sistemas Trunking". 
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CIRCUITOS Y SUBSISTEMAS DE COMUNICACIÓN 

PROFESOR: Vicur Arana Pulido 
CURSO: Ciiailo - Obligatoria 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Bloques funcionales típicos de emisocas y leceplores. Mttodos de diseño y cálculo de los 

dispositivos y circuitos que realizan tales bloques: generación de poitadora y oscilaciones locales, 
modülaciún y desmodulaciún. convexión de frecuencia, amplificaciún de pequefta señal y de potencia. 

• CAPITULO i: Caracteriiticas gcMnla de Receptores y Trammisores (5 bs.). 
I.I.- Receptores y Transmisores. 
1.2.-Diagramas de bloques de Transmisores y Receptores. 

• CAPITULO O: Osciladores, PLL y SiBtctizadorca de Frecuencia (7 + 5 hs.). 
2.1.- Osciladores LC. Estabilidad. 
2.2.- Osciladores con cristal de cuarzo. 
2.3.- Osciladores controlados por tensión. 
2.4.- Osciladores enganchado en fase: PLL. 
2.S.- Sintetizadoces Digitales de Frecuencia. 

• CAPITULO m : Ruido ( 8 + S hs.). 
3.1.- Intttjducción a los parámetros de diseno. 
3.2.- Temperatura equivalente y Figura de ruido. 
3.3.- Tratamiento de Receptores y Transmisores. 

• CAPITULO IV: Anplincadorci de pcqucAa seAal de RF y FI (10 + 5 hi.). 
4.1.- Régimen de pequeña schal. 
4.2.- Modelos de dispositivos activos. Estabilidad. 
4.3.- Diseno: Uso de la Caru de Smith. 
4.4- Ruido. 
4.S.- Ampliflcadores Sintonizados y de bajo nivel de ruido. 
4.6.- Control automático de ganancia. 

• CAPITULO V: CoavcfWiret de Frecueada, Moduiadona y Dcteclorcí (10 + 5 hs.). 
S.I.- Realización PiActica de Conversóles. 
3.2.- Mezcladores. 
S.3.- Convenores Equilibrados. 
S.4.- Modulación Lineal: AM. DBL y BLU. 
3.S.- Detección de Señales Moduladas Linealmente. 

• CAPITULO VI: Modutadorts y Dcmodidadores de FreoMiida (10 * S ks.). 
6.1.- Modulación Directa e Indirecta. 
6.2.- Multiplicadores de Frecuencia. 
6.3.- Detección de señales moduladas en Frecuencia 
6.4.- Circuiloc limitadores. 
6.3.- Transformación de FM en AM. 
6.6.- Detnoduladores Especiales. 

• CAPITULO VII: Modaladons y Demoduladorcs de Seftalcs Digitales (10 * S hs.). 
7.1.- Transmisión y Recepción de señales moduladas en ASK. PSK y FSK. 
7.2.- Recupeíación de la ponada en recepción de señales moduladas digitalmente. 
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DISEÑO DE CIRCUITOS INTEGRADOS ESPEanCOS 

PROFESOR: Raboto Sandemo Rodrfguez 
CURSO: Ciano - OMigMoiia 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Ttenlcaí de patición. praladpailo e impliniación de ctrcutiot. DiseAo de cúcuiloi etpecITicos 

y lemietpecfficac en PLD, red de puena> y red de cétates. Hetrwiienut io f twe ftn etpeciTicación 
, rUbüidad. diieAo . tántdaciún. remisión a tliirtca y IBMBO de circnfln etpecificot. 

• C A P n t a ^ I: iMrodacdóa lá dktéo ASIC (« hi.). 
1.1.- Introducción. 
ÍX- Metodologlat ASICt. 
13.- Hemunientat de DiieAo. 
1.4.- Selección del proceso. enci4>sulado y MiricaMe. 
1.5.- AMUisit de costes. 
1.6.- Glosario de Itnninos u unidades. 

• CAPITULO H: Hvdware prafraBabk (27 * IS ta.). 
2.1.- Memorias. 
2.2.- PAL y PLA: redes prognmaHes. 
13.- PLS: secuenciadoRS lógicos prognmaMes. 
2.4.- ConceiNos de diseflo y Hemmiemas. 
2J.- PLDs avamadu. 
2.6.- Redes de macrocélulas. 
2.7.- Cwo p n estudio: setk MAX de Akeía. 
2.8.- Redes de puenas programabies (FPGAs). 
2.9.- C»o para estudio: FPOAs de XILINX. 

• CAPITULO m : latradMcite al lo t ik draritos iMegrados (S * 2 te.). 
3.1.- El Kst y las medklM de lestabilidad. 
3Z- DiseAo digital orientido al test 
3.3.- Máquinas de le« paa circuitos imcgiados. 

• CAPITULO IV: ClrcuMas jalitrades mtmleutom (17 * I* IH.). 
4.1.- Redes de puenas (células predifondidas). 
4 J.- Células estfctdares (precancwrtzadas). 
4.3.- Caso pan estudio: cüutas de 1.0 um de E$2. 
4.4.- Fliqo de diseflo. 
4.3.- Técnicas de diseflo de CI «•micuston. 
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DISEÑO DE SOFTWARE CON C Y UNIX 

PROFESOR: Fiwcisco Javier Miranda Oonzález 
CURSO: Quito - Optativa 
CRÉDITOS: 6 (3 + 3) 

DESCRUTOR: 
Lengu îe C. Resolución de proUemas. Desarrollo de aplicaciones. Sistema opentivo UNDC. 

Llamadas al sistema: manejo de E/S. Archivos y procesos. Herramientas de desarrollo: leu. yace make. 
Aplicaciones. 

• CAPITIJU) I: UBguaJe C (15 + 15 h».). 
1.1.- Introducción. 
1.2.- Sentencias. 
l.B.-'Tlpos de datos y operadores. 
I.4.- Funciones. 
1.5.- Punmos. 
1.6.- Estructuras de datos dinámicas. 
1.7.- Etmictura de programa y Preprocesador. 
1.8.- EsntiadVSalida y manejo de siríngs. 

* CAPITULO n: Stettaa operativo UNIX (15 + 15 ht.). 
2.1.- Generalidades de los sistemas operativas y UNIX. 

2.1.1- Ficheros. 
2.1.2.- Procesos. 
2.1.3.- Lengui^ de programación shell. 

2.2.- Llamadas al sistema. 
2.2.1.- Introducción. 
2.2.2.- Manejo de flcheros. 
2.2.3.- Manejo de procesos. 
2.2.4.- Comunicaciones entre procesos. 
2.2.J.- Manejo de sedales. 
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ARQUITECTURAS PARALELAS Y PROGRAMAOON CONCURRENTE 

PROFESOR: Alvao Sulrez Samicfilo 
CURSO: Cualo - 0|iaiiva 
CRÉDITOS: 60*1) 

DESCRIPTOR: 
Sistemas muWmiuutiiocesailoce». Reda sistlHicas. Redes de procesadores. Imerconexiones. 

enlaces, irtficos. colas y comunicaciún de accesos. Panleltzación de algorimas. Asignación de larcas. 
Programacián concunente. Veclorización. 

• CAPITULO I: latrodaccita pMral (4 « 2 ks.). 

• CAPITULO D: Prasraaacita CoKvrcBtt (13 * 14 hs.|. 
2.1.- Iñnoducciún a la Programación Concunente. 
2.2.- Programación Concunente mediante Variables Compaitidas. 
2.3.- Programación Concuneme medianae Paso de Mensajes. 

• CAPITULO m : ArqiMectww Paralelas ( 1 3 + 1 4 ha.). 
3.1.- Introducción a las Arquiíectiras Palíelas. 
3.2.- MuMprocesadores de Memoria Companida. 
3.3.- Mulüprocesadoies de Memoria Distribuida. 
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GRAFOS, LENGUAJES Y COMPILADORES 

PROFESOR: Juan Francisco P6rez CasleUano 
CURSO: Cuano - Opuiiva 
CRÉDITOS: 6 (3 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Teoita de gnfos: conceptos básicos, representación, aplicaciones. Lenguajes: Conceptos, 

gramilicas. clasificaciones. Compiladoies: análisis. Iónico, sintáctico, semántico, geneíación de código, 
optimizaciún. Portabilidad. L e n g u a de descripción, simulación, computación. 

• PARTE I.- Teoría de grafai aplicada 
• C A P n U L O - i : Conceptos básicos (4 + 0 ha.). 

I . I . - DeTiniciones y conceptos básicos. 
1.2.- Kepiesentación. 

• CAPITULO D: Problemat clásicos (10 * 12 hs.). 
2.1.- Búsqueda de caminos. 
Z.2.- Búsqueda del camino mínimo. 
2.3.- Búsqueda de caminos Eulerianos. 
2.4.- Búsqueda de caminos Hamiltonianos. 
2.5.- Recorridos. 
2.6.- Arboles expandidos. 
2.7.- Arboles de Steiner. 
2.8.- Matching. 
2.9.- Coloreado. 
2.10.- Paiticionado de diques. 

• CAPITULO V: ApUcacioaci ( U * 12 bi.). 
3.I.- Diseflo de Sistemas Concurrentes: Redes de Petri. 
3.2- Redes. 
3.3.- Diseflo de hardware. 

•PARTE II.-
• CAPITULO IV: Lcafi^Jc* fonnalci (2 4̂  O lis.). 

4 . 1 - Introducción. 
4.2.- Especificación: sintaxis y semántica. 
4.3.- Gramática. 
4.4.- Aplicaciones. 

• CAPITULO V: Compiladores (4 + 6 hs.). 
S I . - Introducción. 
S.2.- Análisis Kxico. 
S.3.- Análisis sintáctico. 
5.4.- Traducción dirigida por sintaxis. 
5.5- Oeneíación de código 

• CAPITULO m : Coaccptos básicas (1 + O hs.). 
3.1.- Definiciones y conceptos básicos. 
3.2.- Representación. 
3.3.- Recunividad. 
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MÉTODOS NUMÉRICOS EN ELECTRÓNICA Y COMUNICACIÓN 

PROFESOR: Ratel MonMiegiD Atnm 
CURSO: Cuno - Opoiiva 
CRÉDITOS: 60* i) 

DESCRIPTOR: 
Algorimn numéricot y iritmítica dd ofderador. Anllisit de algoninm. Convergencia, error, 

eslabitklid. Evaliiaciún de mtlodoc. Inierpolictún y ̂ xoximactón de fondona. Deriviciún e imegiKión 
numéricot. Rewlacióa de ecncionet difocncialei. Méiodm numtricw en Algetm. Bañemos riniíos. 
Aplicaciones. 

• CAPITULO L- ReMtadta de eaucéoBCS (4 + 4 te.). 
l.l.-MAodot de tripartición, tecante. regula-raisi. Newton-Ra|ihton. pinto fijo.... 
12.- Cato de raicet complejas. 

• CAPITULO D: Sistcaai de ccucioBca (6 t̂  « te.). 
2.1.- Sistemas Unealet: métodos directos e iioatívos lineales. Sistemas no lineales. 

• CAPITULO m : hurpolacite (4 > 4 te.). 
3.1.- Interpolación polinomial a trozo* de Lagrangc y Henniíe. Inieipolacidn a trazos. 
3.2.- Intetpolación spUne cdNca. 

• CAPITULO IV: DerivMMü e Mt^acU» Monéríca (4 4̂  4 te.). 
4.1.- Métodos de defivacMSn e integncifin miméiica de upo iiiespolaMio. 

• CAPITULO V: EcodoiM* dtfcnacialn ordinriat (4 + 4 te.). 
5.1.- Problemas de valor inicial: métodos de pato a paso impUcilos y explícitos. 
5.2.- Problemas de contorno. 

• CAPITULO VI: EcaackiDCi ea derivadM parcWci (4 + 4 te.). 
6.1.- Método de diferencias finitas p«a proMemas elípticas, parabólicas e hiperbólicos. 

• CAPITULO VU: latrtMtoccite al Bétodo de l o cksMM» tailoa (4 + 4 te.). 
7.I.- ProMemn de contorno en l-D; ^ilicacioaes. 
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INSTRUMENTACIÓN ELECTRÓNICA 

PROFESOR: Juan Antonio Montíel Nelson 
CURSO: Quinto - OMigaioria 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Medidas, errores y aniüsis de especificaciones. Ruido e interferencias. Transduciores. Filut». 

Diseflo de Instniment». Analizadores de especBD y analizadores lógicos. Interconexión de instnnnentos. 
Aplicaciones en comunicaciones y control. 

• CAPITULO- I : Medidas, errorc) y asMisis de especiflcadones (3 hs.). 
I.I.-Métodos de medida y errores. 
I.2.--Ejiad<stica de medidas. 
I.3.- Especiflcación de instrumentos. 

• CAPITULO D: Itutruncalacite avanzada (6 4-3 hs.). 
2.I.- Analizadores Lógicos. 
2.2.- Analizadores de Espectros. 
2.3.- Digitalizadorcs y Osciloscopios de gran ancho de banda. 

• CAPITULO m : Traudwctores (9 + < ks.). 
3.1.- Tiansductores resistivos y sus acondicionadores. 
3.2.- Tiansductores de reactancia variable y eleclromagníticos y sus acondicionadores. 
3.3.- Transductores generadores y sus acondicionadores. 
3.4.- Transductores digitales. 
3.S.- Otroi métodos de transducción. 

• CAPITULO IV: RaidM e inletfcrtnciu (9 + 6 ha.). 
4.1.- Interferencias en el cableado. 
4.2.- Puesta a tierra de sistemas. 
4.3.- ApaniaUamiento electromagnético. 
4.4.- Ruido en circuitos digitales. 
4.5.- Descarga electrostática. 

• CAPITULO V: StatOBas de adquWdte de datos (6 + 3 ha.). 
;.!.- Sistemas y host conectados mediante bus externo. 
5.2.- Sistemas y hosl conectados mediante bus inlemo. 

• CAPITULO V I : InstniBeatacióB apUcada ai cootrol (6 + 3 hs.). 

• CAPITULO V i l : IistruBCOtacite aplicada a C O B I I B Í C M Í O M I (15 + t hs.). 
7.1.- Instrumentación en sistemas de mnsmisión digital. 
7.2.- Insuumentación en radio de microondas analógico. 

• CAPITULO V ID: InstmBcatadóa j nedidaa bloBédIcaa (6 + 3 hs.). 
8.1.- Fuentes de potenciales bioléctiicos. 
8.2.- Medidas canliovasculares. 
8.3.- Medidas en el sistema respiratorio . 
8.4.- Medidas sensoriales y estudio del comportamiento. 
8.5- Seguridad eKclrica del equipo médico. 
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SISTEMAS INFORMÁTICOS Y TELEMÁTICOS 

PROFESOS: Fnncisoo hnt G u o n Samna 
CURSO: Qoiroo • OUigania 
CRÉDITOS: 9 (6 • 3) 

DESCRIPTOR: 
Modelo de referencia OSl de ISO. Codificación de fúeMe y canal Cifiado y tegisidad en redes 

de dauw. Nivel fisico. modems y mnscepioRS de redes. Nivel de enlace de daioi. Acceto compartido 
a canales. Redes locales. SNA. DECNET. ARPA. Aplicaciones infonnilicas distribuidas. 

• CAPITULO I : C o a a k a c i t e de dato* (6 4̂  3 ht.). 
I . I .- DiOinicián y evolución 
1.2.- Normalización. 

• CAPITULO n : Arquitectura de rede* de ardcaadorcs (6 -f 3 hf.). 
2.1.- Red de orderadareí venus sistema distribuida. 
2.2.- Aiquiíecnn OSI. 
2.3.- Ejemplos de redes: ARPANET. SNA. DNA. 

• CAPITULO m : Teoría de la cotf icadta (i* 3 ha.). 
3.1.-Tipos de códigos. 
3.2.- Mdodos de codificación óptima. 

• CAPITULO IV: Siücaai dt tnmmUóm de datos (í*3 hs.). 
4.1.- Enlace de dak». tipos de transmisión, sopones fisicos. 
4.2.- Mukiplexoret. protocolos, servicios y partaetroi de rendiinieniD. 

• CAPITULO V: Nivel de calK* ( 6 * 3 U.). 
S.I.- Configuraciones y dpos de ETDs. 
S.2.- Fundones, protocolos, servicio* y paámctius de reodimiento. 

• CAPITULO V I : Ni««l de r«d « * 3 hs.). 
6.1.- Conmutación de circuilot. mensiiies y paquetes. 
6X- Encaminamienio y congestión. 
6.3.- tmerconexión de sobredes. 

• CAPITULO V I I : Nivel de IraiHparK (i* 3 hs.). 
7.1.- Objedvot y funciones. 
7 J . - Protocolo. 
7.3.- Servicio y paitnieuos de calidad. 

• CAPITULO V I D : Nlvd de acsMa (« > 3 hs.). 
g.l.- Servicio y protocolo. 
i2.- Socket y Itamada remota a procedimiesilo. 

• CAPITULO IX: Nivd de prcteMadte (t * 3 h*.). 
9.1.- Inieiconcuón de Equipos henotíneos: ASN.l. 
9.2.- Cttado y seguridad. 

• CAPITULO X: Nl««i de apHcKita « * 3 h*.). 
10.1.- Aplicaciones en red: como elecirónico. mmind vimiaL transferencia remota de lidierot. 
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DISEÑO DE CIRCUITOS VLSI 

PROFESOR: Aurelio Vega Martínez 
CURSO: Quinto - Obligatoria 
C R E D n O S : 6 (3 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Diseflo 'fiíU Cusnm" de células elemenlales. CarKterizaciún de cüulu. exirKcián de 

parametrcK y simulación. Hemunienias de disefto VLSI. lesteabilidad. comprobación de circuitos. 
Proyecto de circuilos VLSI. 

• CAPITULO-I: UtroducdóD (1*0 ha.). 
I . I .- Introducción a la microelectiónica. 
l.2.-1ñin>ducciún a los circuitos CMOS. 

• CAPITULO O: La tcenoiogia CMOS ( 1 4 + 1 6 hs.). 
2.1.- Los dispositivos MOS. 
2.2.- Tecnologías de fabricación. 
2.3.- Proceso de diseflo de circuitos MOS. 
2.4.- Estimación de prestaciones y caracterización de los circuilos. 
2.5.- Estructuras lógicas CMOS. 
2.6.- Disefto físico y eléctrico de puertas lógicas. 
2.7.- Estrategias de generación de relojes. 
2.8.- Los pads y la organización de un circuito. 

• CAPITULO m : DbeAo de Sbtcaaa 114 + 14 hs.). 
3.1.- Disefto eslructunKlo. 
3.2.- Diseflo de subsistemas CMOS. 
3.3.- Arquitecturas paralelas. 
3.4.- Caioi prtcticos. 
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ORGANIZACIÓN Y ADMINISTRACIÓN DE EMPRESAS 

PKOFESOR: Sergio Roque González 
CURSO: Quimo - Obügaloría 
CRÉDITOS: 6 (3 4̂  3) 

DESCRUTOR: 
Ttaiicas y tipologlis organizativas. EqióptmienKs industriaies. Cortes e inveniones. gestión 

econúmico-financiera. Producción. Optimízaciáo. Cooirol de calidad. Economia de la Empresa, enlomo 
econúmico y poUlica econámica. Funciún comercial y nartsáng. Gestiún cuanliíaliva. Investigación 
operativa. Análisis de sistemas y programación. Recunos humanos. Legislación. 

• C A P I T U L 0 1 : b t n d i K d á t i a h EcoMBia de la Eapre** (2 «̂  2 hs.). 
1.1.- La empresa, el empresario y la economía de la empresa. 

• CAPITULO O: Teoría y cte»da de la a ^ l ü i M r a d t a (3 + 3 hi.). 
2.1.- La A(feninism[:ión. 

• CAPITULO m : PlaBilIcacita (S * 5 ha.). 
3.1.- Natuialeza y propósUode la planificación. 
3.2.- Admimsliación por otietivos. 
3.3.- La decisión empresarial. 
3.4.- El control. 
3.3.- Instnimenlos de la planificación. 

• CAPITULO IV: OrgatUzacióa (5 * S hi.). 
4.1.- Natioaleía y propósito de la organización. 
4.2.- Departamentación básica. 
4.3.- Relaciones enuc autoridad de linea y tufí. 
4.4.- Ctnmlización y descennalización. 
4.5.- Cómo organiza con efe i iv idal 

• CAPITULO V: U Dirccdia (S « S hi.). 
5.1.- La dirección de lecunos humanos. 
3.2.- La motivación. 
5.3.- Udeíazga 
5.4.- La infonnación y la comunicación en b empresa. 

• CAPITULO V I : laverrite j FtaaMiacióa ($« 5 ha.). 
6.1.- La COMabUidad Financiera. 
6.2.- El sistema financiero. 
6.3.- Métodos de selección de invenión. 
6.4.- La estiucaaa financiea de la empresa. 
6.5.- La aiilofinanciación. 
6.6.- Financiación externa. 

• CAPITULO v n : McrcadoMaia (S « S hs.). 
7.1.- Laftmción meicadotectdca en la empresa. 
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OPTOELECTRONICA Y FOTONICA APLICADA 

PROFESOR: Manuel J. Betancor Oaicta 
CURSO: Quinto - Optativa 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Radiación cohetenle y no coherente. Óptica Electron. Láseres de semiconductor. Propagación 

de haces luminosos. Fibra óptica. Ditpoiitivos detectores, acopladores. Control de la infoimación óptica. 
Circuitos electrónicos asociados. Apliaciones en electrónica, comunicaciones, producción industrial e 
instrumentación. 

• CAmVLO I: blnidiKcMa (2 hs.). 

• CAPITULO n : RMÜacióB óptica (4 bi.). 
2.1.- Principioc Msicos de óptica. 
2.2.- Haces gaussianos. 

• CAPITULO m : GuiaoBdas Dieléctricas (4 he). 
3.1.- Ouiaondas planas y ciUndiicas. 

• CAPITULO IV: Dcfradaciói de ta letal iuiinosa en Abras «plkas ($ * 3 hs.). 
4. I . - Ptrdidas en fibias ópticas. 
4.2.- Fibras ópticas especiales. 
4.3.- Fibras ópticas especiales. 

• CAPITULO V: FabrkacióB, cabkMlo j wudUu de fAraf ópticaí (3 + 3 hs.). 
S.I.- Materiales y fabricación de Abras ópticas. 
S.2.- Oriblet de Abras ópücas. Medidas. 

• CAPITULO V I : FiHaics ópticas (12 * 3 hs.). 
6.1.- Procesos de emisión de luz en semiconductores. 
6.2.- Características del láser de semiconductor. 
6.3.- Láseres no semiconductores. 

• CAPITULO V i l : Fotodelcctores (4 + 3 h».). 
7.1.- Procesas de detección de luz en semiconductores. 
7.2.- Fotodetectores sin/ con ganancia interna. 

• CAPITULO V I U : Enisorts p a n comaaicacioMS ópticas (2 + 3 hs.). 
8.1.- Emisores ópticos. 

• CAPITULO IX : Receptores para comaBicacioacs ópticas (3 + 3 hs.). 
9.I.- Ruidos en recepción. Circuitos del receptor. 

• CAPITULO X: Conexioiies «plica (3 + 4 hs.). 
10.1.- Acoplamienio y conexiones de Obras ópticas. 
10.2.- Componentes Opdcos Pasivos. 

• CAPITULO X I : SlaKnas de coauaicacioMS ópticas (11 + 4 hs.). 
11.1.- Sistemas ópticos de transmisión analógica, digital y coherente. 
11.2.- DijeAo de un sistema de comunicaciones ópticas. 

• CAPITULO X I I : Stanm de libra óptica (7 + 4 hs.). 
12.1.- Fundamento de los sensores óplicot. 
12.2.- Sensores de fibra óptica. 
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SIMULACIÓN Y EVALUACIÓN DE ARQUITECTURA DE SISTEMAS 

PROFESOR: Ju» Domingo Saidoval Conzález 
CURSO: QidMo - Opoiiva 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
AnáUsii operecional. Procoo y cadenat de Mafcov. Molelo* de cotas. Redes de colas. Redes 

de Peni Sbmilicián y eviluacióD de titiemat micraiTOcetadoRi. Caiacleri2aci<Sn de la carga. 
SinHihciányevali»ck>iidetisieiii»mi<iiproce»*aore».Mowilott».DinieiiiiowadoyeY«li^ 
de onJenadoies. Servicioc y protocolos orioMadot a la afilicaciún. Análisis de tismias distribuidos. 

• CAPITULO I: latrodiMxUa a la tcorta de coba (5 ha.). 
l.l.-ImnxiuccMn. 
I.2.- Modelo de colas. 
1.3.- Fundamentos estadísticos. 

• C A P m n X ) n : Staabci te de cveMOi dlKrctiis ( U * 6 ha.). 
2.1.- Inlroduccitin a les modekn de eventos disensos. 
2.2.- Introducción a la simulaciún de eventos discretos. 
2.3.- Modelos orientados a evento*. 
2.4.- VariaMea aleatorias. 
2.S.- Anüisís de resultados. 

• CAPITULO m : Praceao* de n a r i f l f í n y •iMste (4 ha.). 
3.1-Cadena de Maikov. 
3.2.- Sohiciún en equilibrio. 
3.3- Modeloa M/M. 

• CAPITULO IV: O l r a aMdataa de C O I H 112 * t ta.). 
4.1.- Cota* con distribuciún de servicio (cneral. 
4.2.- Colas con prioridades. 
4.3.- Modelos de sistemas con tiempo compani<la. 

• CAPITULO V: M a M o * coa a i M p I t a raemos ( l« * 5 ht.). 
S . l - Redes aUotas. 
S.2.- Redo cenadas. 

• CAPITULO VI: Reda de Pciri (17 * 9 ha.). 
6 . 1 - Red de Pelti Básica. 
6.2.- Subclases y extensiones. 
6.3- Red de Peni de Alto Nivel 
6.4.- Red de Petri Temporizada. 
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SISTEMAS RADAR 

PROFESOR: Eduanio Rovarii Rain«ro 
CURSO: Qiiinto - Opiativs 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Príncipiot del radar. Ecuación radar. Bloques de un sistema radar. Tecnologías radar. Tipos de 

radar y análisis de k» mismos. Detección radar. Seguimiento radar. TDS en radar. 

• CARTULO I: iDtrodocdte (1 h.). 

• CAPITULO n: Naturaleza dd radar (3 bs.|. 

• CAPITULO m : El radar de palaw (32 * I ha.)-
3.I.- Príncipiot básicos. 
3.2.- Tecnología Radar. 
3.3.- Ecuación Radar. 
3.4.- Detección Radar. 
3.S.- Integración de Pulsos. 
3.6.- Sección Radar de Blancos (RCS). 
3.7.- Recepción Óptima. 
3.8.- Predicción del Alcance. 

• CAPITULO IV: Radareí de nada coatiaua (8 «̂  8 ha.). 

• CAPITULO V: Pniceíado de ta Setal Radar (10 * 7 ha.). 
6.1-El Cúter. 
6.2.- Detección Automállca (Tratamiento incoherente del ciúter). 
6.3.- Sistemas MTI (TlaiamienlD coherente del clüler). 
6.4.- Radar Doppler de Pulsos. 
6.S.- Radares de Comprensión de Pulsos. 

• CAPITULO VI: Radares de laágcaei (« + 7 ha.). 
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INTEGRACIÓN DE SISTEMAS ANALÓGICOS Y SENSORES 

PROFESOR: ¡oU Francisco lupa 
CURSO: QuiMo - Opaáva 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
DiicAo de Cl analógicoi. Diteflo con rede* de tranttnaics y bloques circuiules. DiseAo de 

ASICs en lecnologia Upohr y FET. Slmests de ctrcukos lineales y no lineales. Sensores y disposilivos 
especiales. Iniegiación de sistemas y sensores. 

• CAPITULO-I: latrodacdáii j Moqaa r«>daanlala 19 hs.). 
1.1.- InDoduccMn. 
1.2.-'AtX)ues básicos en el disefto analógico. 
1.3.- Ampliíicadares opeíacionales. 

• CAPITULO Q: SabiMcaas (U hs.). 
2.1.- Símesis de fílBos analógicos. 
22.- Filtros con capacidades conmutadas. 
2.3.- Convertidores A/D y D/A. 

• CAPITULO DI: iBplOMMacMa fWca de ckcaiiM anUgicos (U * 10 I 
3.1.- T6cntcas de layou en el discAo analógico. 
3.2.- Librerías de células. 

3.2.1- MIETEC (CMOS. 2.0 wn). 
3.2.2- SOS-THOMSON (BiCMOS. STKM-2000). 

3.3.- Redes de tnnsisures. 
3.3.1- TMS-THOMSON íBipol». Serte TSFL). 

• CAPITULO IV: laicpacMa de i l ü f a i (14 * M kLl. 
4.1.- Sistemas analógicos representativos. 

4.1.1.- SlnteUzadores de becoencia. 
4.I.2.- Sistemas de teWbnia. 
4.1.3- DiseAo de modems FSK y PSK. 

4.2.- Sensores y Acoodicionadates de Señal. 

• CAPITULO V: HcrraiüieUM de ayuda al dÍM«o (4 * 10 ha.). 
S.I.- ASAP. Siniulador Analógico Simbólico. 
S.2.- EFILTER: Sfnttsis de Filtras Analógicos. 
SJ.- ART1ST: Síntesis de Sistemas Analógicos. 
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AUTOMATIZACIÓN DEL DISEÑO EN MICROELECTRONICA 

PROFESOR: Pedro Pérez Cartnlk) 
CURSO: Quimo - Opcaliva 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Hemunientas CAD pan diseflo de hardware. Fonnatos de intercambio de daiot. Ayuda a 

ediddn y trazado. Henamiemas de málisis. Simuladores lógicos y temporales. Exlractoret circuitales 
desde el trazado. Veiiflcadoies. Hemunientas de síntesis. Especificación, descripción y diseflo de 
hardware. Síntesis de Lógica. Comipobación de módulos y estnicturas básicas. Modelos de fallos. 
Oeneíación de vectores de test. 

• PARTE I: ItofrodaccMn a ta nrtonatiiKlóo dd diacAo dcctrteico. 
- Piesemación (2 hs.). 
TEMA 1.- Introducción. Conceptos blsicos (2 hs.). 
TEMA 2.- Entornos de diseflo electrónicos (8 + 4 ht.). 

• PARTE n: AutoanUzKlóii dd ditcAo de alto sivel (24 ha.). 
TEMA 3.- Lenguajes de descripción de hardware. VHDL (6 + 4 hs.). 
TEMA 4.- Síntesis de alto nivel (10 + 4 hs.). 

• PARTE in : AutooutizacMa del diacAo bonico (24 ha.). 
TEMA ;.- Introducción (1 h.). 
TEMA 6.- Stniesis lógica (3 + 4 hs.). 
TEMA 7.- Simulación lógica (4 + 2 hs). 
TEMA g.- Modelado y simulación de bllos (2 + 2 hs). 
TEMA 9.- OenerKión automítica de patrones de test (2 + 2 hs). 

• PARTE IV: AutonalizMióa dd álatto ndco (U hs.). 
TEMA 10.- Introducción y conceptos básicos (2 + 0 hs.). 
TEMA II.- Partición a + O hs). 
TEMA 12- Planos de base, asignación y colocado (3 + 2 hs.). 
TEMA 13- Cableado (roudng) (3 + 2 hs.). 
TEMA 14.- Trazado (layout), trazado simbólico y compactactón (2 + 2 hs.). 
TEMA 15- Análisis y Verificación del tayout (2 hs.). 
TEMA 16- Generación de Módulos y compilación de sülclo (4 + 2 hs). 
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TRATAMIENTO ESTADÍSTICO DE SEÑALES 

PKOFESOK: Pedro Qmalna Monia 
CURSO: Oíanlo - Opwira 
CRÉDITOS: 9 (6 « 3) 

DESCRIPTOR: 
ConcqHix át ettünaciún. EstUnolofa de promedio taatttni. Enánación espectral clásica: 

promediados. Eslimaciún espectral paamtdic». Predicciún lineaL Estimaciún AR. MAodo de Burg. 
Estiroaóún ARMA. Otros modelos. KUlodot de Piony y Fiíaraiko. El flliro Wiener. Introducción a los 
sistemas adaptacivos. El método LMS. Concepta de detección. 

• CAPITULO I: lalrtMlKdda (2 hs.). 

• CAPITULO n: Rcririte, EatadMio j Aifebraka (4 ht.). 
2.1.- Protabilidades y Variables Aleatorias. Procesos Estocasticos. 

• CAPITULO m : Tcorta de la Ertaaritia « ht.). 
3.I.- Definiciones y caractertsticas. Propiedailes. Estimadoies 

• CAPITULO IV: Estiaadte Na ParaikMca (t * i hs.). 
4.1.- Periodograma. Bladonao-Tiikey. De VariMiza Mínima. 

• CAPITULO V: EiHfacK» Paraaiílríca (12 > I ht.). 
5.1.- Modelos AR. MA y ARMA. Estimadarei y EsliuctiBu. Estimación de Sinusoides. 

• CAPITULO VI: FWrado O « I ks.). 
6.1.- Filtro de Wiener. Predicción Lineri. Fitoo de Katoian. 

• CAPITULO VD: Ttivli de S l t l f M Ad^taHiot ( I te.). 
7.1.- Definiciones y Cam;lcf1siicas. Supoficáe de Enor. Métodos de Nwewi y Máxima Pendiente. 
Métodos de OradieMe Estocásiico. 

• CAPITULO Vin: AlfortaM LMS (t « • ha.). 
8.1.- Algoritmo LMS. Comreqencia. Prapagacióa dd enar. Apicacioncs. 

• CAPITULO IX: AlforllM RLS (4 hs.). 
9.1.- Filtro RLS. Coavogencia. Estmcam. Algaritniot Ripédos. 

• CAPITULO X: DdaccUa (4 ha.). 
10.1.- Teocfa de la Decisión de Bayes. Teoría de Peanon-Nwonan. Teoría de la Decisión Secuencial. 
Oeiección M-atia. 
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REDES DE ORDENADORES Y SOFTWARE DE COMUNICACIONES 

PROFESOR: JoU Marta QuinKiro González 
CURSO: Quinto - Optativa 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Tiansmiii6n de datoi. Protocolos de comunicación. Teoría de colai. Conflguraciún. 

planificaciún y análisis de redes. Redes de conmuiacifin de circuitos RTC. Redes en coranutaciún de 
paquetes IBERPAC. ConHol de encaminamiento, tráfico y congestión. Redes con nodos de servicio. 
Redes virtuales. Anillos digitales. Redes locales. Acceso al canal. Servicios integrados. ISDN. 

• CAPITULO I: PiaaUlcacióa de Redes (9 > 5 hs.). 
1.1.- iri&oducción a la Teorta de Colas. Análisis de conectividad. 
I.2.- Composición de tráficot. 
I.3.-Modelo de Engset. 
1.4.- Predicción de IráHco. 
1.5.- Telefonía Móvil Automática. 

• CAPITULO O: CoMrol dt Encamiiiaaicnta, Tranco y CoogcsMa (15 * 5 hs.). 
2.I.- IntrodiKción. 

2.2.- Ttcnicas de encaminamiento. Control de congestión. 
2.3.- Encaminamiento en redes de conmutación de circuitos. 
2.4.- Encaminamiento en redes de almacenamienlo y reenvío. 

• CAPrrULO m : Reda de CoaatatacMo de Paquetes (8 + 0 hs.). 
3.1.- Introducción. 
3.2- IBERPAC. 
3.3.- Frime Realy. Conmutación de paquetes de alta velocidad. 

• CAPrrULO IV: RtdM Lócala y Otrot Protocoloi (10 * 10 hs.). 
4.I.- Introducción. 
4.2.- Caracterización de um red local. 
4.3.- Control de Acceso al Medio (MAC). IEEE 802.2. 
4.4- Ethernet. IEEE 802.3. Token Ring. IEEE 802.J. 
4.5.- Red NoveU. TCP/IP. 
4.6.- Nuevos entomas emergentes. 

• CAPTTULO V: ABMOÍ DiglUle* (4 + 2 ha.). 
5.I.-FDDI. 
3.2- Redes de Área Metropolitana (MAN): DQDB. 
5.3- Aliemalivas a MAN. IEEE 802.6. 

• CAPTTULO VI: RDSI, Bawla Eltrecha (6 + 4 hs.). 
6.I.- Evolución y tipos de RDSI. Estructura general de la RDSI. 
6.2.- Configuración de referencia. Canales de acceso. 
6.3.- Estructura de acceso de usuario. Instalaciones de usuario. 
6.4.- Sistema local. Red de tránsito. 

• CAPTTULO Vlh RDSI BaMla Aacha (1 + 4 ha.). 
7.1.- Introducción. 
7.2.- Jerarquía Digital Síncrona JDS. 
7.3.- Modo de Transferencia Asincrona. ATM. Ahemativas. Tendencias. 



33 

ELECTROraCA DE POTENCU 

PROFESOR: Ricwto A«iaica Colamo 
CURSO: QiBHO - Opwiva 
CRÉDITOS: 9 (« + 3) 

DESCRIPTOR: 
SeiBiconiluctai«( de potencia. Dispoiilivot y ciiciiiioi dectitMcot dt potencia. Potencia 

imelifente. Rectíficadoret, fiíenie de aUmenaciAn. regutadoro de akema. nvenoiet. cicloconvenidom. 
Control de miquinas cMctricas. Cuadrot. Amúmaiai prognwuMe» y núaocomptaadoreí en control. 

* CAPITULO I: Fudanealn de hx ^tpmitivi» ca E. de P. CoapoMMo acdrai j prntrn i»** bs.). 
1.1.- Resmnen. 
1.2.- El Diodo de Potencia. 
IJ.-El BJT de potencia. 
1.4.- El MOSFET de potencia. 
1.5.- El TiriJior. 
1.6.- OliDt lemiconductoies de potencia. 

* CAPITULO n: latutaftam attÜaM con tnutMurt* {I** ha.). 
2.1.- De cotriente continua. 
2.2.- De coriienle aiienia 

* CAPITULO m: Circuilaa rectülcadorai (• «̂  4 te.). 
B.l.-NocoMroladoi. 
3.2.- Connotedo*. 
3J.- Rllro». 

• CAPITULO IV: CircaiM rtfladarti de ttaaUm {»** ha.)-
4.1.- De teuiún continaa. 

4.1.1.- DiiipMivw. 
4.12.-Nodtsipalivo(. 

A2.- De lentiAi almna. 

• CAPITULO V: FtMBta coaairtadaa ($* 4 feLl. 
5.1.- Regulador Directo con nraformador. 
i2.- Convenidor con namfafniador de Toma Media. 
S J.- Convenidor con batería de Toma Media. 
5.4.- Convenidar en Puente. 

* CAPITULO VI: lavtfMrci (1 + 4 ha.). 
6.I.- Canfigmcionei. 
6.2.- Rcf ulacktn de la lemion de talida. 
6.3.- FUnoa. 

* CAPITULO VU: ApUcadOMa (U + i ha.). 
7.1.- facniei de AlimentacKin. 
7.2.- Acondicionadaa de Unea. 
7.3.- SittBomde AUmeniaciOn Mmenunfiida/S.AJ). 
7.4.- CoMial de «chcidai de BMtoRt. 
7.5 - IVamnitiún de Eaergia ea AlK> Voh í̂e con C.C. (H.VJ> C.) 
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CIRCUITOS Y SUBSISTEMAS DE ALTA FRECUENCIA 

PROFESOR: Eugenio Jiménez Ygiucel 
CURSO: Quinto - Optativa 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Convenión de frecuencia. Ganancia y niído. CAF. Distorsión no lineal. Sensibilidail. Reíanlo 

de bst. grupo y envolvenle. Subsistemas. Lineas de transmisión planares. Unea miciotiía. CAD de 
circuitos pasivos. Circuflos combinadores. Diseflo de amplificadores biplolares y MESFET. Mezcladores. 
Osciladores. Moduladores, limitadores y duplexores. 

* CAPITULO i: L iMa de TraiHiiiiaióa (10 + 5 hs.). 
I . I .- Ecuaciones Básicas. 
1.2.- Transitotios en Lfiíea. 
1.3.- Carta de Smitli y Adaptación de Impedancias. 

• CAPITULO D: P a r a a d m S (10 + 5 ha.)-
2.1.- Definición. 
2.2.- Propiedades. 
2.3.- Introducción a los circuitos mnltipuerto. 

• CAPITULO m : CircaltM de MIcrooBdaa (10 + S ha.). 
3.l.-C)Mes. 
3.2.- Aisladores. 
3.3- Filtro». 
3.4.. Circuladores. 
3.5.- Mezcladores. 

• CAPITULO IV: ABpWIcadorci (10 * 
4.1. 
4.2. 
4.3. 
4.4. 
4.5. 

OeneiaUdades. 
Diseflo de máxima potencia. 
Diseflo de mínimo Ruido. 
Estabilidad. 
Circuitos Balanceados. 

Sha.) 

• CAPITULO V: OKÜadorta (10 * S ha.). 
5.1.- Introducción. 
5.2.- VCO-8. 
5.3.- Sistemas Enganchados en fase. 

• CAPITULO VI: Ctrcattni MMIC (10 • 5 h>.). 
6.1.- Introducción. 
6.2.- Características propias en su diseflo. 
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PROYECTOS DE MICROARQUITECTURAS Y SISTEMAS INTEGRADOS 

PROFVSOR: AMon» NaAez OnloAez 
CURSO: QuiHo • Opaova 
CRÉDITOS: 9 (6 «̂  3) 

DESCRIPTOR: 
Metodología de la concepción de iniCTD|»oceadOfei y miciDconiniladORi. Comipomito 

hartwMt/Kjftware ia|)oile al conqiUadar. tislenuapenlivo y eMon» de apUcKiún. Defiíüción ^^ 
de innniccianes. EmulacMn de micicaniuiíeciin» cliticai. DcKi^Kiones RTL. Desarrollo y 
opiimizaciún del microcódigo. MicroanfiüecaKai RISC. Segmeniaciún. DiteAo lógico de la pane 
opcfativa y de la pane de connol. Modek» de referencia. Proyecto de sistemas integrados. 

• CAPITULO I (le * 10 hf.). 
1.1.- Réiodalogfa de la concepción de sistemas integrados. 
1.2.- Invoducción a la matendización de algoritmos. Descripciones RTL. 
1.3.- Sinletis de mlquinas que píxxesan expresiones. 
1.4.- Segmentación y paralelismo escalar. 
I.S.- Síntesis de miquinas que procesan algoritmos. 
1.6.- Compromiso hardwarc'toflware. 

• CAPITULO n (22 + 10!«.). 
2.1.- MicToaiqüitectuta y diseflo lógico de la loiidad de proceao. Modelos de referencia. 
2.2.- Microarquilectuta y diseño lógico de la unidad de connoL Modelo* de refctcncia. 
2.3.- Microanjuitectm de miquinat que intefpRtan un juego de instrucciones comple|o (CISC). 
2.4.- Eioidio comparativo costc^«esiaciones de variantes en la unidad de control. 
2.S.- Estudio comparativo cotuVprestaciones de vahantes en la unidad de proceso. 
2JS.- Desanollo y opiimización del micnjcódigo. 
2.7.- Microatquílectwas clásicas: Micny370 y DLX. 
2.g.- Proyectación de micioprocesadorcs CISC coracsciales. 

• CAPITULO m (2t 4- 10 ha.). 
3.1.- Microarquitectiaa de mtquinai que procesan un juego de mstraccione* reducido opdmo (RISC). 
SegmenlacióiL 
i2.- Rendiniientoi y coste. 
3.3.- Cuanlificación y evaluación de prestaciones. 
3.4.- Sopone al compUador. tiiiemat openiivo y enonw de aplicación. 
3.S.- Prinĉ Mos de diseflo del juego de instrucciones opúmo. 
3.6.- Medidas de utilización de las instniccionef. 
3.7.- Organizaciones jetarquicas de memoria, y entradî talida. 
3.8.- Proyectación de miooprocesadores RISC comerciales (SPARC). versiones escaldas y versiones 
amedida. 
3.9.- Proyectación de micnxoMroiadores. DSPi y ASIPi. 
3.10.- OcHión del control en máquinat superescalares. 
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APLICACIONES DEL TRATAMIENTO DIGITAL DE SEÑALES 

PROFESOR: Miguel Ángel Fener Ballester 
CURSO: Quinto - Optativa 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Revisión de apUcaciones del TDS. La seflal de voz características, codificacióa reconocimiento. 

TDS en comunicaciones: igualación, cancelación de ecos, modulación. Imagen: Codiflcación. mejora. 
Otras aplicaciones del TDS: tratamiento de seflales clínicas, radar, estima y arrays. 

• CAPITULO i: TraUmiciito Digital de la Setal de voz (15 * 10 ha.). 
1.1.- Caiacleristicas de la Seftal de voz. 
1.2.- Prbceudo en el Dominio del Tiempo. 
1.3.-AnflisLFC. 
I.4.- Codiflcación de U Seflal de Voz. 
l.S- Slnlesb de la Seflal de Voz. 
1.6.- ReconocimienK) de la Seflal de Voz. 
1.7.- Reconocimiento de Locutor. 
1.8.- Direcciones Futuras. 

• CAPITULO Q: TrataiDiento Digital de Sciaks MallidlBeHiaiíalM (15 + 10 ha.). 
2.1.- Introducción. 
2.2.- Instrumentación necesaria. 
2.3.- Operadores sobre Imágenes. 
2.4.- ApUcaciones: Realce. Restauración. Codiflcación. Reconocimiento. Reconnnicción. 

• CAPITULO m : Trataaiolo Digital d» Setales de ConnicacioMi (15 + 10 ha.). 
3.1- Receptores Adaplaüvos. 
3.2- Ecualización de Canales. 

• CAPITULO IV: AVMKCI e» TrttMilMito Digital de Sctala (15 h».). 
4.1.- Procesado en Amy. 
4.2.- Procesado Pulso-Eco. 
4.3.- ApUcaciones a Radar. Sonar y Seflales Clínicas. 
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INTEGRAaON DE EQUIPOS 

PROFESOR: Fmciioo Javier Miiwda Goiullez 
CURSO: Quinta - Optativa 
CRÉDITOS: 9 (6 + 3) 

DESCRIPTOR: 
Estudioi de buKt nonnalizadn pan equipos induHnalct: STD. STE. YME. pe, AT, EISA... 

Núcleo del tislcina opeíalivo DOS y de moaüaes indonriales. Taqetai induslriales de configuración 
de sistemas PC. Taijetas de instmmcMación. grtficot y de conMmicaciones. Diseflo de aijelas para 
iraegnción de sistemas. MicrocontroUdores incapotadot. 

• CAPrrULOI: iBtradKdte a ka bwcs (20 + 10 hs.). 
1.1.- Iniroduccián. 
1.2.- Propiedades de k» buses. 
13.- Buses muliimaesiro. 
1.4.- Jerarquía de buses. 
I.S.- Buses normalizadas de panel posieriar. 
1.6.- CASO PRACTICO: BUSES XT. AT. EISA. 

• CAPITULO D: PriMipioi del hardware de E/S ( » « 10 ks.). 
2.1.- Innoduccidn. 
22.- Disposilivas de ennad^saUda. Ada. 
2.3.- Comroladotes de dispositivo. 
2.4.- Imeiface generalizada de E/S. 
2.S.- Fases de um operaóún de E/S. 
2.6- CASO PRACTICO: HARDAWARE DEL XT, AT. 
2.7- CASO PRACTICO: KUCROCONTllOLADOR MC»8302 

• CAPITULO m : Prtacipios dd iolhrarr de E/S (10 « 5 hs.). 
3.1- InBDdacckSn. 
32.- Otijetivos dd softwae de E/S. 
3.3.- Maiejtdores de intemipciún. 
3.4.- Driven. 
3.S.- Tipo de sistema operativo. 
3.6.- CASO PRACTICO: LECTVRA DE DISCO MEDIANTE DMA 

• CAPITULO IV: DiiCÉo de toftwart de ES (10 « S hi.). 
4.1.- Intioducciún. 
4.2.- Opciones de escritura dd softwwc de E/S. 
43.- Comunicaciones entre un lenguqe de alio nivd con ensamltladar. 
4.4.- Driven en MS-DOS. 
4.S.- Driven en Windows. 
4ji.- Driven en Linux. 
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